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机器人的安装需要注意什么？需要注意的事项其实是比较多的，机器人单机安装的工作步骤：开箱 1)安全
措施准备:手套,工作鞋,安全帽，2)工具准备:羊角榔头,撬棒，3)先拆木箱顶盖,再拆木箱四周(注意钉子伤人)
搬运机器人 1)安全措施准备:手套,工作鞋,安全帽，2)工具准备:活动扳手2个,斜口钳,安装用螺栓(与机器人型
号有关)，3)设备准备:叉车(2吨以上)或行车(2吨以上) ，4)组合使用2个活动扳手将固定机器人与木箱底板的
螺母拆掉。5)使用叉车或行车将机器人及控制器搬运(吊装)至安装位置。机器人无需频繁进行维护检查，即可
轻松完成零件装载和卸载，从而减少停机时间。江苏100V机器人研发公司

自动化上下料机器人开始主要用来实现自动上下料和搬运工件，完成单机自动化和生产线自动化。随着应
用范围不断扩大，现已用来操作工具和完成工作，减轻工人的劳动强度，改善劳动条件，提高生产效率。传统
的自动化上下料装置是散乱的中小型工件毛坯经过定向机构实现定向排列，然后顺次地由上、下料机构把它送
到机床或工作位置去，并把工件取走。如工件教大，形状复杂，很难实现自动定向，则往往通过人工定位后，
再有上下料机构送到工作地点去。在成批大量生产中，尤其要求在生产率很高，机动工时很短的情况下，单纯
的上下料装置很难满足要求。因此自动化上下料机器人便运营而生。目前我国研制使用的工业机器人大多数是
属于用机器人，有少量的通用机器人。江苏100V机器人研发公司目前机器人已经足够智能来察觉生产线上过来
的产品，并且基于很多的参数来做出相应的动作。

机器人如何按照性能指标分类？机器人按照负载能力和作业空间等性能指标可分为5类。1.超大型机器人，
超大型机器人的负载能力为500kg以上，工作范围可高达3.2m以上，大多为搬运机器人(图1.2)及码垛机器人。
2.大型机器人，大型机器人的负载能力为100~500kg，较大工作范围为2.6m左右，主要包括点焊机，3.中型
机器人，中型机器人的负载能力为10~100kg，较大工作范围为2m左右，主要包括点焊机器人浇铸机器人和搬
运机器人。4.小型机器人，小型机器人的负载能力为1~10kg，较大工作范围为1.6m左右，主要包括弧焊机器
人、点胶机器人和装配机器人。5.超小型机器人，超小型机器人的负载能力为1kg以下，工作范围可以为1m左
右，包括洁净环境机器人、装配机器人和精密操作机器人。

现在机器人应用较为普遍，在自动化设备中，自动化打磨设备使用率也在提高和增加。机器人打磨主要用
于卫浴行业、行业、汽车零部件、工业零件、医疗器械、民用产品等行业高精度的打磨抛光作业。其打磨功能
主要用于铸件表面打磨，棱角去毛刺，焊缝打磨，内腔内孔去毛刺，孔口螺纹口加工等。与人工打磨比较，运
用机器人则可根据编辑好的路径，实现高效而稳定的连续运行，帮助企业有效提高生产效率、产品良率，降低
生产成本。而在工件材质复杂多样化的情况下，工件成型涉及工艺众多，涵盖了钣金、冲压、铸造、注
塑、CNC等，因材质特性和成型方式的差异，工件多少都会存在尺寸公差，只是数据大小的差别而已。机器人
精度包括定位精度和重复定位精度。

机床上下料机器人特点：1、可以实现对圆盘类、长轴类、不规则形状、金属板类等工件的自动上料/下料、工
件翻转、工件转序等工作。2、不依靠机床的控制器进行控制，机械手采用单独的控制模块，不影响机床运
转。3、刚性好，运行平稳，维护非常方便。4、可选：单独料仓设计，料仓单独自动控制。5、可选：单独流水
线。1.可以实现多台数控机床的灵活组合，多自由度的自动上下料与工件装夹，满足高难度的生产工艺要求;2.
可配置工业CCD视觉检测，实现复杂工件的自由抓取;3.可实现单工件大批量持续生产，可实现多品种小批量
的程序自动转换生产4.可调性高，实现与数控机床、PLC、外部感应器等其他设备的通讯，通过编程实现安全可
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靠的顺序控制。5.多功能性：高性能防碰撞、产品检测、外部轴、码垛等可选配功能。6.可轻易实现多联机自
动化生产流水线及“数字化”工厂布局，大程度地节省人力，提升工厂生产的技术形象。自动化上下料机器人
就是在上下料机构的基础上发展起来的一种机械装置。江苏100V机器人研发公司

水平运动范围是指机器人腕部能水平到达的远点与机器人基座中线的距离。江苏100V机器人研发公司

CNC机器人：CNC加工通常是指自动精密机械加工设备，CNC加工铣床、CNC加工车床、CNC加工镗
床、CNC加工铣床等；那么CNC机器人自动上下料是表示在数控加工机床基础上增加工业机器人（机械手，机
械手臂，关节机械臂）来实现自动上下料，将原有需要人工操作开启程序更换工件的工位替换，从而节省人工
工作，企业也能缓解用人压力，增加工作效率，排产方便等等。一台工业机器人对于几台CNC加工中心的控制
呢？一台机器人机械手臂可以控制三台，是呈现品字形来实现安装，当然这个一台机器人可以控制几台机床是
根据工件的加工节拍来计算，机器人在评估时会结合实际的生产节拍参考确定，这样可以让机床与工业机器人
都处于一个运动生产饱和状态。江苏100V机器人研发公司


